Véckeucs

Représenter un vecteur dont on connait les coordonnées
Dans une base (7, /), représenter les vecteurs u(4; 3), v(0;2), a(-3;0) ét b(4;-2)
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Lire les coordonnees d'un vecteur

On considére les vecteurs représentés ci-contre.

Lire les coordonnées des vecteurs a, b, u et v dans
labase (i, /).

o (2 2)
v (-4, 4)
3(5;0)
F(o; -2)



Calculer les coordonnées d'un vecteur &
Dans le plan muni d'un repére (0;7, 7), on considére C / 1
quatre points A, B, Cet D. '\ Al

€) Lire les coordonnées des points A, B, Cet D. ;'*} i

) Calculer les coordonnées des vecteurs AB et CD. Ol \.D
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Calculer les coordonnées de u + v et de ku

Le plan est muni d'unrepére (0;1, /).

On considére les vecteurs u(5;-1) et v{-3 : 2), et les points A(3; 1), B(2; 5) et C(1 ; 6).
€ Calculer les coordonnées des vecteurs u +v et 2u - v.

€) Calculer les coordonnées du vecteur AB + 38C.
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Calculer la distance entre deux points

Dans un repére orthonormé (0 ; i, f), on consideére les points A(3;-1),B(5; 2) et C(0; 1).
€) Calculer les distances AB et AC. En déduire la nature du triangle ABC.
€) Calculer les coordonnées du vecteur BC, puis sa norme.
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Calculer les coordonnées du milieu d'un segment

Dans un repére (0 ;7, j), on considére les points A(-8;5),B(3; 1), Cl4;-1) et D(-9; 7).
Calculer les coordonnées du milieu J du segment [AB] et celles du milieu K du segment [CD].
Que peut-on en déduire ?
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Montrer que des vecteurs sont colineaires

€) Dans chacun des cas suivants, déterminer si les vecteurs u et v sont colinéaires.
a.u(5;2) et v(35; 14) b.u(16;3)etv(49;10) ¢ u(20;6)etv(30;9)
#) On considére les points A(2;5), B(6;8),C(—4;1),D(5; 8).

Montrer que les vecteurs AB et CD ne sont pas colinéaires.
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